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研究成果の概要（和文）：背外側前頭前野から神経投射を受ける背側尾状核は、遅延報酬割引で計算される「時
間待ちのコスト」に基づく意欲調節に、前帯状皮質や前頭眼窩野から投射をうける吻内側尾状核は報酬価値に基
づく意欲調節に、そして側坐核、特に前部において、労働などのコスト-ベネフィットに基づく意欲調節にそれ
ぞれ関与することが示された。このように線条体のサブ領域は、神経情報を受け取る大脳皮質領域と密接に関連
し、コスト-ベネフィットに基づく意欲調節において特異的に関与することが示唆される。

研究成果の概要（英文）：In this research we obtained three findings: 1) the dorsal caudate that 
receives innervation from the dorsolateral prefrontal cortex, is involved in controlling motivation 
based on temporal-discounting; 2) the rostromedial caudate that receives innervation mainly from the
 anterior cingulate cortex and orbitofrontal cortex, is involved in controlling motivation based on 
reward value; 3) the nucleus accumbens, especially its anterior portion, is involved in controlling 
motivation based on cost-benefit balance. 

研究分野：神経科学

キーワード： 意思決定　サル　遅延報酬割引　DREADDs
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