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研究成果の概要（和文）：大規模な分散処理環境において性能を最大限に引き出すためには、ソフトウェア及び
ハードウェア両面からのチューニングが重要である。本研究では、様々な性能のノードが混在する非均質環境に
加え、実行時に生じる実効性能差も考慮して、それらの分散処理環境で動的に最適化制御を行う方式を提案す
る。この制御に必要な情報は実行時に収集する必要があるため、従来はオーバヘッドの大きさが問題であった。
提案方式は、ネットワーク装置でシステムの管理情報を適切に付加することによって、最適化制御に伴うオーバ
ヘッドを抑制する。今後、より複雑な動的最適化制御を開発し管理情報の量が増加する場合にも対応可能な基盤
技術の一つを確立した。

研究成果の概要（英文）：In a massively distributed computing environment, it is important to tune 
the system from both aspects of software and hardware to bring out potential performance to the 
maximum. In this study, we have proposed a scheme to perform dynamic optimization control for the 
heterogeneous environments where various types of node are mixed. It also considers differences in 
the effective performance which is occurred at run-time. Formerly, a high overhead is regarded as a 
problem because the information needed for such control must be collected at run-time. In our 
scheme, the overhead accompanied with the optimization control will be suppressed by appending the 
system management information onto ordinary packets by the network device. We have established one 
of a fundamental technology which is capable of applying even if the management information enlarges
 for more complex dynamic optimization control in the near future.

研究分野：情報工学
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