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１．研究計画の概要 
	
 本研究の目的は、機械知能の根本問題を解
明こと、ロボットの知能化の基盤技術を与え
ること、人間に関する高度情報処理をもつマ
ン•マシーン•インタフェイスの原理を解明こ
と、脳科学の「こころ」の問題へ、身体と言	
  
語からの構成論的研究法を与えることである。 
	
 このために、次のような計画で研究を行う。 
(1) 身体運動コーパスの構築	
 
(2) 人間の深部身体感覚の推定とその構造

化	
 
(3) 自己とモノ、自己と他者の間の関係性

コーパスの構築	
 
(4) 自然言語の情報処理と身体運動の情報

処理の融合	
 
(5) 自然言語と身体感覚でコミュニケーシ

ョンするヒューマノイドの開発	
 
 
２．研究の進捗状況 
	
 プロジェクト全体としては約２／３の計
画が達成されている状況であり、順調に研
究が進展している。大規模データベース、
関係性コーパスなどのデータの大規模化に
ついて今後、力を入れたい。自然言語の情
報処理システムを行動モデルの情報処理シ
ステムと結びつけることには成功したが、
大規模な自然言語のコーパスを利用するこ
とが現在の重要課題である。データの大規
模化のためには、モーションキャプチャの
ような計測器が固定された空間ではなく、
日常的な生活空間で計測データを集める工
夫が必要になる。このための計測方法の開
発も行っている。	
 
	
 「人間とコミュニケーションするヒュー
マノイド」を開発するために、新規なアク
チュエータの力計測技術を開発に取り組ん

できた。この研究は順調に進展しているが、
これを全身に採用したヒューマノイドロボ
ットの開発には、さらに時間がかかる見込
みである。自然言語と身体感覚を用いたヒ
ューマノイドのコミュニケーションの研究
を加速させるために、2010 年に発売され従
来に比べて安全性が高く、価格も安価なヒ
ューマノイドロボットを2011年度に購入す
る計画に修正した。アクチュエータの開発
は継続し、並行してヒューマノイドを用い
た研究を進める予定である。	
 
 
３．現在までの達成度 
②おおむね順調に進展している。	
 
研究計画の 5 項目をさらに詳細化した 22
細目に対してそれぞれ当初の計画通り順調
に進展している。	
 
 
４．今後の研究の推進方策	
 
今後は、大規模データベース、関係性コー
パスなどのデータの大規模化について取り
組む予定である。また、ヒューマノイドロ
ボットへ実装することで人間•機械コミュ
ニケーションの実証を行う。	
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