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A Study on Developing English, Chinese and Malay Teaching Materials Based on
Communicating in Laboratories of Electronics
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We made examples of communicating in laboratories in Japanese, centering
on the fields of electronics and information technology. Next, we translated them into English,
Chinese and Malay, and described comments on usage, grammar and sentence structures. Then, we made a

database of them and created English, Chinese and Malay exercises. Along with reconstructing our
existing web server, we developed an environment where the exercises can be used in the form of
e-learning.
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Penciptaan Robot

Guru: Robot ini mempunyai fungai untuk bergerak dalam jalan yang sempit. Oleh itu,
strukturnya { @ ) ular Ia bergerak dengan lambat, membelit dan membelok
badannya untuk bergerak ke hadapan. Bahagian tidak lanssung akan membuat
pusingan 160 darjah. Kita perlu mengawal semua langkah dengan
menghubunglan beberapa unit ini.

Pelajar: Bagaimanakah kita boleh mengawalnya.

Guru: Kita tidak boleh mengawalnga ( @ ) satu PC dan sepatutnya melengkapkan
PC itu untuk menyatukan dan mengurus mereka dengan menggunakan satu
PIC dalam setiap unit.

Pelajar: Tanya kelihatan susah. Ia adalah sistem multiprosesor.

Guru: Dalam zaman kini, penyelidikan berkaitan sistem ini telah diterbitkan dalam
zatu jurnal akademik. Kita membangunkan sistem gred tinggi ( @ )

berdazarkan itu.

Pelajar: Sensor yang manakah harus kita guna?

Guru: Kita menggunakan satu infrared sensor dan satu sensor kenalan dalam satu
robot. Kita perlu memasukkan komunikasi ke dalamnya untuk menghantar
isyarat itu dengan mengzunakan radio. GPS akan berfungsi untuk { @ ) jarak
pergerakan dan lokasinya .

Pelajax: Ia akan jadi skala lebih besar daripada yang dijangkakan.

Guru: Kita memerlukan ia untuk melihat sekeliling dalam runtuhan bangunan { @ )
bencana alam { ® ) gempa bumi. Kita perlu memasang satu kamera yang keeil

padanya. Jomlah mula reka satu spesifikas=i untuk sistem yang sepenuhnya.
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Penciptaan Robot

Guru: Robot ini mempunyai fungsi untuk bergerak dalam jalan yang sempit. Oleh jtu,
strukturnya ( @ ) ular. Ia bergerak dengan lambat, membelit dan membelok
badannya untuk bergerak ke hadapan Bahagian tidak langsung akan membuat
pusingan 160 darjah. Kita perlu mengawal semua langkah dengan
menghubungkan beberapa unit ini.

Pelajar: Bagaimanakah kita boleh mengawalnya.

Guru: Kita tidak boleh menzawalnya ( @ ) satu PC dan sepatutnya melengkapkan
PC itu untuk menyatukan dan mengurus mereka dengan menggunakan satu
PIC dalam setiap unit.

Pelajar: Ianya kelihatan susah. Ia adalah sistem multiprosesor.

Guru: Dalam zaman kind, penyelidikan berkaitan sistem ini telah diterbitkan dalam
zatu jurnal akademik. Kita membangunkan sistem gred tingzi { & )

berdasarkan itu.

Pelajar: Sensor yang manalkah harus kita guna?

Guru® Kita menggunakan satu infrared sensor dan satu sensor kenalan dalam satu
robot. Kita perlu memasukkan komunikasi ke dalamnya untuk menghantar
isyarat itu dengan menggunakan radio. GPS akan berfungsi untuk ( & ) jarak
pergerakan dan lokasinya .

Pelajar: Ia akan jadi ckala lebih besar daripada yang dyangkakan.

Guru: Kita memerlukan ia untuk melihat sekeliling dalam runtuhan bangunan (| & )
bencana alam ([ & ) gempa bumi. Kita perlu memasang satu kamera yang kecil

padanya. Jomlah mula reka satu spesifikazi untuk siztem yang sepenuhnya.

Question Choose the best word given below to fill in the blanks from @ to &
[a.ini b.semasa ¢. mengukur d seperti e. sepertl £ dengan]
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Penciptaan Robot

Guru: Robot ini mempunyai fungsi untuk bergerak dalam jalan yang sempit. Oleh itu,
strukturnya ( @ ) ular. Ia bergerak dengan lambat, membelit dan membelok
badannya untuk bergerak ke hadapan. Bahagian tidak lanssung akan membuat
pusingan 160 darjah. Kita perlu mengawal semua langkah dengan
menghubungkan beberapa unit ini.

Pelajar: Bagaimanalkah kita boleh mengawalnya.

Guru: Kita tidak boleh mengawalnya { & ) satu PC dan sepatutnya melengkapkan
PC itu untuk menyatukan dan mengurus mereka dengan menggunakan satu
PIC dalam setiap unit.

Pelajar: Ianya kelihatan susah. Ia adalah sistem multiprosesor.

Guru: Dalam zaman kini, penyelidikan berkaitan sistem ini telah diterbitkan dalam
satu jurnal akademik. Kita membangunkan sistem gred tinggi ( @ )

berdasarkan itu.

Pelajar: Senzor yang manakah harus kita guna?

Guru: Kita menggunakan satu infrared sensor dan satu sensor kenalan dalam satu
robot. Kita perlu memasukkan komunikasi ke dalamnya untuk menghantar
izyarat itu dengan menggunakan radio. GPS akan berfungsi untuk { @ ) jarak
pergerakan dan lokasinya .

Pelajar: Ia akan jadi skala lebih besar daripada yang dijangkakan.

Guru: Kita memerlukan ia untuk melihat sekeliling dalam runtuhan bangunan { & )
bencana alam ( @ ) gemapa bumi. Kita perlu memasang satu kamera rang kecil

padanya. Jomlah mula reka satu spesifikasi untuk siztem yang sepenuhnya.
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Penciptaan Robot

Guru: Robot ini mempunyai fungsi untuk bergerak dalam jalan yang sempit. Oleh itu,
strukturnya { @ ) ular. Ia bergerak dengan lambat, membelit dan membelok
badannya untul bergerak ke hadapan Bahagian tidak langsung akan membuat
pusingan 160 darjah. Kita perlu mengawal semua langkah dengan
menghubungkan beberapa umt mi.

Pelajar: Bagaimanakah kita boleh mengawalnya.

Guru: Kita tidak boleh mengawalnya ( @ } satu PC dan sepatutnya melengkapkan
PC itu untuk menyatukan dan mengurus mereka dengan menggunalkan satu
PIC dalam setiap unit.

Pelajar: [anya kelihatan susah. Ia adalah sistem multiprosesor.

Guru: Dalam zaman kini, penyelidikan berkaitan sistem ini telah diterbitlan dalam
zatu jurnal akademik. Kita membangunkan sistem gred tinggi ( @ )

berdasarkan itu

Pelajar: Senzor yang manakah harus kita puna?

Guru® Kita menggunakan satu infrared sensor dan satu senzor kenalan dalam satu
robot. Kita perlu memasukkan komunikasi ke dalamnya untuk menghantar
isyarat itu dengan menggunakan radio. GPS akan berfungsi untuk ( @ ) jarak
pergerakan dan lokasinya -

Pelajar- Ia akan jadi skala lebih besar daripada yang dijangkakan.

Guru: Kita memerlukan ia untuk melihat sekeliling dalam runtuhan bangunan ( @ )
bencana alam { & ) gempa bumi. Kita perlu memasang satu kamera yang kecil

padanya. Jomlah mula reka satu spesifiltasi untuk sistem rang sepenuhnya.

Soalan Isiruangan @ hingga & dengan perkataan yang sesuai dibawah.
[a ini b.semasa c. mengukur d seperti e. sepertl  dengan]
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Student: This device seems to be defective.  SPeak
Teacher: Why do you think so? Speak

Student: It sometimes makes a strange sound.  SPeak
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